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Reihenschaltung von ZweipolenReihenschaltung von Zweipolen
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4V/8mA = 500Ω

 
8V/4mA =  2KΩ

12V/4,8mA =  2KΩ

Man addiert die Spannungen 
bei gleichem Strom ! 

Man addiert die Spannungen 
bei gleichem Strom !
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Parallelschaltung von ZweipolenParallelschaltung von Zweipolen
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Man addiert die Ströme 
bei gleicher Spannung ! 
Man addiert die Ströme 
bei gleicher Spannung !
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Sonderfall der Parallelschaltung  I = 0Sonderfall der Parallelschaltung  I = 0
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Logikpegel nach TILogikpegel nach TI
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Kennlinienfelder eines npn - TransistorsKennlinienfelder eines npn - Transistors

UCE =16V 
UCE =7V

UCE =7V
UCE =16V

IB =120μA

100μA

80μA

60μA

40μA

20μA

0μA

|IC | 
mA

|IB | 
μA

|UBE | 
V

|UCE | 
V

25

20

15

10

5

2 6 8 10 1440 2080 60120 100

0,2

0,4

0,6

0,8

1

IC

IE

IB

UBE

UCB

UCE

TransistorgleichungenTransistorgleichungen

NBC

BECBCE

EBC

BII
UUU

III

=
+=

=++

/

0



Digitale Systeme
15.2  Grundlagen digitaler Schaltungen

HS Mittweida         Fakultät Informationstechnik & Elektrotechnik         Lehrgruppe Digitaltechnik Prof.Dr.-Ing.habil. Pfahlbusch   9

© Prof.Dr.-Ing.habil.H.Pfahlbusch  Sptember 2003

Der Transistor als SchalterDer Transistor als Schalter
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Dimensionierung des Rc 
Dimensionierung des Rc
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Einzeichnen des ArbeitspunktesEinzeichnen des Arbeitspunktes
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Ermittlung des BasisstromesErmittlung des Basisstromes
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Ermittlung der BasisspannungErmittlung der Basisspannung
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DimensionierungsgleichungenDimensionierungsgleichungen
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270Ω

Zur Verbesserung des Störabstan- 
des und der dynamischen Eigen- 
schaften werden die Transistoren 
„über-und untersteuert“ ! 

m --> Übersteuerungsfaktor 
n --> Stromteilfaktor 

Zur Verbesserung des Störabstan- 
des und der dynamischen Eigen- 
schaften werden die Transistoren 
„über-und untersteuert“ !

m --> Übersteuerungsfaktor 
n --> Stromteilfaktor

IBxü = m * IBx IBxü = m * IBx

R1 =
UIH - UBEX

(n+1) * IBXü

R2 =
UBEX

n* IBXü
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Berechnung des BasisspannungsteilersBerechnung des Basisspannungsteilers
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UIH   --> min.“H“ am Eingang = 3V
m    --> Übersteuerungsfaktor  = 5 
n     --> Stromteilfaktor = 0,5 

UIH   --> min.“H“ am Eingang = 3V
m    --> Übersteuerungsfaktor  = 5 
n     --> Stromteilfaktor = 0,5
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