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Video0

Video1

Video2

VideoS

VideoM

x0

x2

x1

y2 yS

Bewegungsmelder

Standbildgenerator

Drei Kameras sind mit Bewegungsmeldern gekoppelt. Die Bewegungsmelder liefern die Signale x0 ..x2 , wenn im 
Empfangsbereich termische Änderungen auftreten. Das kombinatorische Netzwerk ist so zu gestalten, daß stets 
die höchstwertige Kamera auf den Monitor geschaltet wird. Ist kein Sensor aktiv (x0 ..x2 =0) , soll der Standbild- 
generator zugeschaltet werden. Die Signale y0 ..yS  steuern den Videomischer.

Verbale BeschreibungVerbale Beschreibung
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i x2 x1 x0 yS y2 y1 y0

0 0 0 0 1 0 0 0
1 0 0 1 0 0 0 1
2 0 1 0 0 0 1 0
3 0 1 1 0 0 1 0
4 1 0 0 0 1 0 0
5 1 0 1 0 1 0 0
6 1 1 0 0 1 0 0
7 1 1 1 0 1 0 0

Die SchaltbelegunstabelleDie Schaltbelegunstabelle
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i x2 x1 x0 yS y2 y1 y0

0 0 0 0
1 0 0 1
2 0 1 0
3 0 1 1
4 1 0 0
5 1 0 1
6 1 1 0
7 1 1 1

Vorlage zur SchaltbelegungstabelleVorlage zur Schaltbelegungstabelle
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i x2 x1 x0 yS y2 y1 y0

0 0 0 0 1 0 0 0
1 0 0 1 0 0 0 1
2 0 1 0 0 0 1 0
3 0 1 1 0 0 1 0
4 1 0 0 0 1 0 0
5 1 0 1 0 1 0 0
6 1 1 0 0 1 0 0
7 1 1 1 0 1 0 0

y x x xS = 2 1 0

y x x x x x x x x x x x x2 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0= ∨ ∨ ∨

y x x x x x x1 2 1 0 2 1 0= ∨

y x x x0 2 1 0=

Jeder “1” in yj wird die entsprechende Elementarkonjunktion zugeordnet. 
In einer “Elementarkonjunktion sind alle Eingangsvariablen enthalten.

KDN

Elementarkonjunktion EK7 
Elementarkonjunktion EK7

y Ek i
i i1

3 1 2 3= ∨ → { , }

y Ek i
i i2

3 1 4 5 6 7= ∨ → { , , , }

y Ek i
i i0

3 1 1= ∨ → { }

y Ek iS i i
3 1 0= ∨ → { }

Disjunktive NormalformDisjunktive Normalform DN
y x x x x x x x2 2 1 2 1 0 2 1= ∨ ∨

In wenigstens einer Konjunktion fehlt wenigstens eine der Eingangsvariablen xi .

Kanonisch disjunktive NormalformKanonisch disjunktive Normalform
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i x2 x1 x0 yS y2 y1 y0

0 0 0 0 1 0 0 0
1 0 0 1 0 0 0 1
2 0 1 0 0 0 1 0
3 0 1 1 0 0 1 0
4 1 0 0 0 1 0 0
5 1 0 1 0 1 0 0
6 1 1 0 0 1 0 0
7 1 1 1 0 1 0 0

KKN
y x x x x x x x x x x x x x x x x x x x x xS = ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨( )( )( )( )( )( )( )2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0

y x x x x x x x x x x x x2 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0= ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨( )( )( )( )

y x x x x x x x x x x x x x x x x x x1 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0= ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨( )( )( )( )( )( )

y x x x x x x x x x x x x x x x x x x x x x0 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0 2 1 0= ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨ ∨( )( )( )( )( )( )( )

Jeder “0” in yj wird die entsprechende Elementardisjunktion zugeordnet. 
In einer “Elementardisjunktion sind alle Eingangsvariablen enthalten.

Elementardisjunktionen ED2 
Elementardisjunktionen ED2

y Ed j

y Ed j

y Ed j

y Ed j

S j j

j j

j j

M j j

3

2
3

1
3

3

0 6 5 4 3 2 1 0

0 7 6 5 4

0 7 6 3 2 1 0

0 7 6 5 4 3 2 0

= ∧ →

= ∧ →

= ∧ →

= ∧ →

{ , , , , , , }

{ , , , }

{ , , , , , }

{ , , , , , , }

Achtung!

j:=2n -1 -i

Achtung!

j:=2n -1 -i

Konjunktive NormalformKonjunktive Normalform

y x x x x x x x x2 2 1 0 2 1 0 2 1= ∨ ∨ ∨ ∨ ∨( )( )( )
KN

In wenigstens einer Disjunktion 
fehlt wenigstens eine der 

Eingangsvariablen xi . 

In wenigstens einer Disjunktion 
fehlt wenigstens eine der 

Eingangsvariablen xi .

Kanonisch konjunktive NormalformKanonisch konjunktive Normalform
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Karnaughplan für 3 VariablenKarnaughplan für 3 Variablen

x0x2 x1 Variabelenanordnung
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i x2 x1 x0 yS y2 y1 y0
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y x x x0 2 1 0=

&

&

&

x0
x1
x2

x0

x1

x2

yS

y0

y1

y2

LogikplanLogikplan



3. Beschreibung von Schaltfunktionen

Digitale Systeme

HS Mittweida         Fakultät Informationstechnik & Elektrotechnik         Lehrgruppe Digitaltechnik Prof.Dr.-Ing.habil. Pfahlbusch   12
© Prof.Dr.-Ing.habil.H.Pfahlbusch  3. März 2003

**************************************************
*          Output of Merger Version Brv9o1 
*
* Date:  4/ 8/1997                Time:  8:59:26  *
**************************************************
*                                                               *
* Input File Name   :  TAMSTEU.MAC          
*
* Netlist File Name :  TAMSTEU.NET           
*
*                                                               *
**************************************************
*
NETSTART

*
B15_3 INV I(X0) O(N15_3)
YS AN3 I(N15_1,N15_2,N15_3) O(YS)
B15_1 INV I(X2) O(N15_1)
B15_2 INV I(X1) O(N15_2)
Y0 AN3 I(N15_1,N15_2,X0) O(Y0)
Y1 AN2 I(N15_1,X1) O(Y1)
Y2 AN1 I(X2) O(Y2)
*
NETEND

*
NETIN X0,X1,X2
NETOUT YS,Y0,Y1,Y2

*

&

&

&

x0
x1
x2

x0

x1

x2

yS

y0

y1

y2

B15_3 INV I(X0) O(N15_3)

YS AN3 I(N15_1,N15_2,N15_3) O(YS)

N15_3

N15_2

N15_2

NetzlisteNetzliste
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Logikplan (ORCAD)Logikplan (ORCAD)
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Logikplan (XPLA-Designer)Logikplan (XPLA-Designer)
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