Comgutertechnik
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Comgutertechnik

‘ Centronics-Schnittstelle
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‘ Leitungen / Protokoll der Centronics-Schn.

Bedeutung der Centronics-Leitungen

Datenleitungen:
DWTa 1 -8 (ANZ.8]

PC GEEOrucsr Bet
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Handshake-Leitungen:
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Dreldraht: STROBE + BUSY + ACKHN

Dateneingabe

o

Tg:richtet sich nach den jewsiligen Eingabedaten

Prof. Dr-Ing. W. Schmawasser

Hochschule Mittweida - Fachbereich: IT & ET




Interface der Centronics-Schnittstelle
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‘ Schaltbild einer Centronics-Schnittstelle
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Comgutertech nik

Paralleles Null-Modem-Kabel !
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01 DAT A 1 ¢ Datenbit 1 3
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04 SELECT / Dirucker Auswuahl 12
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03 ACKNOWLEDGE / bareit Daten zu empfangen 10
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Assemblerprogramm fiir Lauflicht-Versuch '

Adresse Befehl Bemerkung
2100 ooy bl 01 Hilfsregigter mit Arzahl der LED laden
A0z mov dx, 378 Daten-Portadresse laden

2105 ooy al, bl Hilfsregigter in Akku laden
07 out o, al Wervon Hifsregiger ausgeben
2108 row o, 379 Status-Portadresse laden

;108 in al,dx Statusport einlesen

A0 and ax,80 BitS selektieren (Richtundg)

210F nz, 1158 bedingter Sprung

A1 ralhl1 Linksrotation des Hilfsregisters um 1 Bit
13 ralhl1 Linksrotation des Hilfsregisters um 1 Bit
15 rar bl 1 Rechtsrotation des Hilfsregisters um 1 Bit
17 oy dx, 0 WVerzdgerungsz eit setzen

T4 oo o3 Verzigerungsz et setzen

1D rov ah, 86 Wait-Funktionsnurnmer

1F int1s BIOS-Interrupt aufrufen

A rov dx, 379 Status-Portadresse laden

24 in al,dx Statusport einlesen

b and ax,08 Bit4 selektieren (Ende)

28 jnz, 102 hedingter Sprung

128 o ah, 4 Prograrmm heenden

N2C int21 Do S rterrupt

Prof. Dr.-Ing. W. Schimaiwasser Hochs hide Mittweida - Fachbereich: IT & ET lh_




Comgutertechnik

‘ Debuger - Anweisungen

a

maoy bl,01
moy dx, 373
maoy al bl
out dx,al
maoy dx, 379
in al,dx
and ax 80
nz 115

rol bl 1

rol bl 1

ror bl 1
may dx,0
maoy Cx,3
mov ah 86
int15

mov dx, 379
in al,dx
and ax 038
jnz 102
moy ah dc
int21

nE:\laufli.com
rcx

40

w

q
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Definition der Ubertragungsgréiken I

. 5o F 1
‘ Schrittgeschwindigkeit Vg v,= = (Baud)
e (B R T P R R N 5 e 0 B A A O z
P BT 7 . 1 1 Ve > T, Ubertragungsdauer eines
‘ Zeichengeschwindigkeit V; I V,=—r = g=y = —7 (Zeichenis) Zeichenrahmens
R R G - TTRETERETE z b T; Schrittciaer

Anzahl der Einzelschritte |/

pro Zeichen Z

- P * . PRPTAI x . ¥ Anzahl der Datenbits |
Z = Startbit + x * Datenbits + Paritétsbit + v * Stopbit ‘

AT Z

x * Datenbits

ng =

Starthit +x *

Datenbits + Parit&tshit + y ~ Stopbit
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Comgutertechnik

‘ Ubertragungsraten serieller Schnittstellen

Ubertragungsrate Bitzeit Uherﬁ;it;g:::fg;:]me Ubertragungszeit fiir 1MByte

110 Baud 9090,9 ps 90909,1 ps 95325,1s| 1588,8 min 26,48 Std
150 Baud 6666,7 [s 66666,7 s 69905,1s] 1165,1 min 19,42 Std
300 Baud 3333,3 s 33333,3 ps 34952,5s] 582,5min 9,71 Std
9600 Baud 104,2 ps 1041,7 ps 1092,3 s 18,2 min 0,30 Std
14400 Baud 694 ps 694 4 ps 728,25 12,1 min 0,20 Std
19200 Baud 52,1 s 5208 s 546,15 9,1 min 0,15 Std
38400 Baud 26,0 ps 2604 ps 273.1s 4,6 min 0,08 Std
57600 Baud 174 ys 173.6 ps 182,05 3.0 min 0,05 std
115200 Baud 8.7 ps 86,8 ps 91.0s 1.5 min 0,03 std
128000 Baud 7.8 s 78,1 ps 81,95 1,4 min 0,02 Std
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Pegeldefinition der seriellen Schnittstelle I

‘ Steuer- und Meldeleitungen |

+
b
+15Y
log. "0"
SPACE
+3Y
Ubergangs- 7
o bereich(undefiniey// t
N
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MARK
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ComButertechnik

‘ Zeichenrahmen und Paritatsbit

1 Aufbau des Zeichenrahmens |

12v ”F'ause DO D1 D2 D3 D4 D5 D6
1 Start-Bit (log. “0" = Space) |
5.8 Datenbits (Beginnmit LSB) ||
1;1,5;2 Stop-Bit  (log. “1° = Mark) || *
131802 S P ot ( g‘ Bl ’) b T )-— ASCliZeichen Q™ —-4 T 2 Stop-
Bits
Start- Paritats-

Bit

Bildung des Paritats-Bits |:

Bit

D

Paritatskontrolle Datenwort Paritats-Bit
gerade 10011000 1
11110101 0

ungerade 10011000 0
11110101 1

Pause
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| Serielles Null-Modem-Kabel

Buchse 1von vorn

5

Buchse 2 vonvorn

<

A R 2 BT e 0ok R SR

DChD
Bezeichnung Beschreibung Pin

Datenleitungen
TxD TRANSMIT DATA / Sendedaten 3
RxD RECEIVE DATA / Empfangsdaten 2 TxD
Han dshake-Leitungen
RIS REQUEST TO SEND / Sendeteil einschalten 7 DTR
DTR DATA TERMINAL READY / Gerat betriebsbereit 4
Meldeleitun gen GND
CTS CLEAR TO SEND/ Sendebereitschaft 8
DSR DATA SET READY / Betricbsbereitschaft 6
DCD DATA CARRIER DETECT / Empfangssignalpegel 1
Spezielle-Leitun gen
RI RING INDICATOR 9
GND GROUND / Betriebserde 5 CTS
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ComEutertechnik

Beschaltung serieller Null-Modem-Kabel I

Software-Protokoll
XONMOFF-Protokoll
2><2 Hardware-Protokoll
e
o

Simmuliertes Mehrdraht Handshake Mehrdraht Handshake Zweidraht Hand shake
Hardware-Protokoll mit DCD-Signal ohne DCD

2 2
X “ A
2 2 2 2
| el E ] el [ L01] X ><:
D) ¢ > [B0] | | | |[o0] (¢ b [pe0] | | [(B0] = [00] | | [T] 1= ]
. X 00
¢ i i
’is| 1 [[1s "is| |\ | [RTS RTS 7><7: RTS RTS 7><7: RTS
[6ND] | -— [6hD] [6ND] |-— 6w [6ND] ———[6ND] |  [[GND] r-— [GND]
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‘ Die RS 422-Schnittstelle '
+
Prinzipschaltung 1k

T oUT
N 100 _
:‘ Beschaltung der Schnittstelle t
“ — : -
RXD 3 R 8o+ 2
STILG L 5, 7% TTLI = T2
TxD 3| TILI g; 2 = = IIjr TILQ 7oy
D59821 R1 R4 D59821
rzh 100 Lps el 100 Lo ;
alle Widerstinde 1k _[I]_"( 1k 1k
0.25 W E
Uge  GND GND  Uge
Pin Funktion | Pin Funktion
1 TXD+ 1] TXD-
2 | nich belegt| 7 nicht belegt
3 ~ RXD- 8 AXD+
4 | nichtbelegt| g nicht belegt
5 | nicht belegt
Pinbelegung der Schnittstelle
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Comgutertechnik

‘ Die RS 422 und RS 423 Schnittstellen

SECeeT

e snhamsa et

MC3487 MC3486
Daten-
Eingang
Treiher Uah 150( | [Empfinger
Prinzipieller Aufbau einer RS 422 |; b "
Ubertragungsstrecke . = Ecipowentaliferes  — .
nalA s 1 TYQ Ua TV <-03V | Ua-Uh>+03V z
1 0
Aus Ein
rAladG pA9637 3
Daten- a Daten- i
Eingang Ausgang :
Empfinger
= I et =
Endpotentialdifferenz
Ua'-Th'<- 0,3V Ua'- Ub*>+0,3V Bauelement Hersteller Schnittstelle Funktion
1 0
MC3486 Motorola, Texas E3422 4-fach Emp fanger
Aus Ein
MC3487 Metorola, Texas R3422 4-fach Treiber
5| Prinzipieller Aufbau einer RS 423 ] .
) I Ak INat! 1 k3423 2-fach Treib:
e Ubertragungsstrecke WLASE3S exas, Mationa A reiber
R e WASE3T7 Texas, National | R3422/423 2-fach Emp fanger
EOGE Yot iR St T
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Aufbau einer RS485-Ubertragungsstrecke I

Tranzceiver DS36F 85

DS86F173
Receiver

ML

Receiver
T

Rt=120 Rt=120
Receiver
7
0} DE9BF17S
Receiver
DSA6F172 i
Bauelement Hersteller Schnittstelle Funktion
Drriver
DS596F173 Natinal Semic R5422/485 d-fach Empfanger
D596F172 Natinal Semic. | RS422/483 4-fach Treiber
Transceiver D S36176
DS96F 175 MNatinal Semic. | R5422/423/485 | 4-fach Treiber
D536F 95 Natinal Semic RSA22/485 Bus Transceiver
0596176 Natinal Semic. | R5422/485 Bus Transceiver
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Computertechnik

Merkmale versch. serieller Schnittstellen

ElA-Norm RS232-C RS423-A RS422.-A RS485-A
CCTT-Empf. V.24/V.28 V028 VK27 WNIK2T
|S0-Morm 2110 49024903 49024903 49024903
Stecker 25 polig 37115 palig 37115 palig 27115 polig
Ubertragungsart asymmetrisch asymmeirisch symmetrisch symmstrisch
maximale Kabellange 15 m 1200m 1200 m 1200 m
maximale Datenrate 20 Khitfs 100 Khit's 10 Mbitis 10 Mbit/s
Empfinger

Anzahl 1 10 10 32
maximale Eingangsspannung +15 Vv +12 V +7V e RN
Pegelzuordnung

1 = MARK =-3V =-03V =-03V =-03V
0=5SPACE =+ 3V =2+03V 2403 =403V
Eingangswiderstand 3. 7kQ 4 KQ 4KQ 12 KQ

Sender
Anzahl Sender 1 1 1 32
maximale Treiberspannung ST 6V SR8 RS e RS
Signal ohne Last +15 Y +6V +5WV +5Y
Signal mit Last +5V +36WV + 20 +15Y
Last 3 TKe »>450 Q 100 & 5 Q
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Ubertragungsraten vs. Kabellangen
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