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—'I Getriggerte Zahler Digitale Systeme
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i Zahldekade durch Riicksetzen Digitale Systeme
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. Zahldekade durch Riicksetzen Digitale Systeme
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. Zahldekade durch Vorsetzen Dlgltale Systeme
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Zustandsiuibergangstabelle Digitale Systeme
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—= i A ) Digitale Systeme
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—=.. Digitale Systeme
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—=.. Decodierungsmaoglichkeiten bei Init = 2 Digitale Systeme
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al = (2&!91&!q0 ; a4 = 0q3& q2&!q0 ; a0 =104&!93&!92 ;
a7 =19g3& g2&!90 ; a0 =1903&!92&!q0 ;
a7 = 94&!'91&!q0 ; a3 = 0g4&!93& ql ; a0 =194&!93&!90 ;
ai = q4&!903&!q0 ; a3 = q4& q2& ql ; a0 =103&!02& q1 ;

a3 =1g3& ql& qO ;

a3 = 02& gl & qO ;

a3 = g4& gql& qO ;

a3 =103& g2& ql ;
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