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Parallelverfahren A-DParallelverfahren A-D
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Invertierender VerstärkerInvertierender Verstärker
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Summierung der EingangsströmeSummierung der Eingangsströme
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Die Dimensionierung der Widerstände 
muss sehr hohen Ansprüchen genügen ! 
Die Dimensionierung der Widerstände 

muss sehr hohen Ansprüchen genügen ! 

MSB

LSB



Digitale Systeme
15.4   DA / AD Wandler

HS Mittweida         Fakultät Informationstechnik & Elektrotechnik         Lehrgruppe Digitaltechnik Prof.Dr.-Ing.habil. Pfahlbusch   4

© Prof.Dr.-Ing.habil.H.Pfahlbusch  Sptember 2003

R / 2R  Netzwerk D-AR / 2R  Netzwerk D-A
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Indirekte A-D Wandlung (Sägezahnverfahren)Indirekte A-D Wandlung (Sägezahnverfahren)
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A-D Wandlung (sukzessive Approximation)A-D Wandlung (sukzessive Approximation)
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