15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen
—'I. Beobachtung der Verbindung SK; und SK, Digitale Systeme
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

Grundlagen der Zweipoltheorie Digitale Systeme
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

Reihenschaltung von Zweipolen Digitale Systeme
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

Parallelschaltung von Zweipolen Digitale Systeme
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

Sonderfall der Parallelschaltung 1=0 Digitale Systeme
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

Toleranzschemen / Stérabstande Digitale Systeme
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

—!!! Logikpegel nach Digitale Systeme
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

Uce=16V
Uge=7V

Kennlinienfelder eines npn - Transistors

Digitale Systeme
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

Der Transistor als Schalter Digitale Systeme
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| Berechnung R I
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

B Einzeichnen des Arbeitspunktes Digitale Systeme
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

Ermittlung des Basisstromes Digitale Systeme
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Ermittlung der Basisspannung
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Digitale Systeme

Ermittlung der
Basis-Emitter-
spannung Ugg

-Ing.habil. Pfahlbusch 13

© Prof.Dr.-Ing.habil.H.Pfahlbusch Sptember 2003



15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

—'!I Dimensionierungsgleichungen Digitale Systeme
: 5]

Zur Verbesserung des Storabstan-

des und der dynamischen Eigen- Dimensionierung
schaften werden die Transistoren des Basis-
,uber-und untersteuert” ! spannungsteilers

m --> Ubersteuerungsfaktor
n --> Stromteilfaktor
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15.2 Grundlagen digitaler Schaltungen

Digitale Systeme

Uy -->min.“H* am Eingang =3V
m --> Ubersteuerungsfaktor =5 ; —
n -->Stromteilfaktor =0,5 Dimensionierung

des Basis-
spannungsteilers
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